SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST-1

KOD CPV 45400000-1
Roboty wykorniczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych




1. Wstep
1.1Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace realizacji rob6t zwigzanych z Wykonaniem adaptacji pomieszczen na
potrzeby ksztatcenia w zawodzie technika organizacji ustug gastronomicznych ZSTZ
w Radzyminie - | etap, 05-250 Radzymin, ul. Jana Pawta Il (pracownia obstugi klienta
, sala dydaktyczna, korytarz).

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji.

Ustalenia zawarte w SST obejmuja prace zwigzane z wykonaniem robot zwigzanych
z wykonanie adaptacji pomieszczen na potrzeby ksztatcenia w zawodzie technika
organizacji ustug gastronomicznych ZSTZ w Radzyminie - | etap. Niniejsza
specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie

1.3 Zakres robot:

- zerwanie pokrycia podtogowego z desek drewnianych

- wykonanie podkiadu podposadzkowego dwuwarstwowego,

- klejenie wykiadziny PCV do podioza z wywinieciem wykiadziny na $ciany na
wysokos¢ 10 cm oraz spawanie,

- wyburzanie czesci $cian,

- zamurowanie cze$¢ otwordw wraz z otynkowaniem miejsc zamurowanych,

- wymiana stolarki okiennej drewnianej na nowa z PCV

- wymiana stolarki drzwiowej,

- wymiana drewnianych naroznikéw na nowe wykonane z aluminium,

- wymian grzejnikéw na nowe typu FAVIREX lub rownowazne

- wywéz gruzu oraz innych materiatéw z demontazu wraz z ich utylizacja.

1.4 Wymagania dotyczace wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz zgodnos¢ ich
wykonania z umowa, przedmiarem i SST.

Posiada niezbedng wiedze, doswiadczenie i odpowiednie uprawnienia oraz
certyfikaty i dysponuje potencjatem technicznym i osobami zdolnymi do wykonania
zambwienia;

Znajduje sie w sytuacji ekonomicznej i finansowej zapewniajgcej wykonanie
zamodwienia; Nie podlega wykluczeniu z postepowania o udzielenie zaméwienia

( Art. 24 ust. 1 i 2 Ustawy).

2. MATERIALY

2.1. Ogo6ine wymagania dotyczace materiatow.

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu robét powinny by¢ nowe, w
gatunku biezgco produkowanym, odpowiadaé wymaganiom norm i przepisow
wymienionych w specyfikacji oraz innych nie wymienionych ale obowiazujacych norm
i przepisdéw, mie¢ wymagane polskimi przepisami $wiadectwa dopuszczenia do
stosowania, wymagane Ustawg z dnia 3.04.1993 r certyfikaty bezpieczenstwa, oraz
inne dokumenty $wiadczace o mozliwosci zastosowania do wykonania niniejszego
remontu.
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2.2, Materialy do wykonania.

Podstawowymi materiatami, stosowanymi przy wykonaniu niniejszego remontu,

wedlug zasad niniejszej specyfikacji, sa:

- cegla ceramiczna petna klasy 15

- zaprawy do muréw: cementowa, cementowo — wapienna

- cement,

- wapno

- naturalne kruszywa do betonow /piasek, zwir, pospétka),

- beton C 12/15 (stare oznaczenie B — 15)

- wylewka samopoziomujaca,

- nadproza L-19,

- emuisja gruntujaca,

- gips budowlany szpachlowy

- tynki cementowo- wapienne

- farby emuisyjne, olejne,

- preparaty izolacyjne, uszczelniajace np. SILIKON, pianka poliuretanowa,

- okna zewnetrzne pieciokomorowego PCV z szyba o przenikaniu ciepta k=1,1 i

zwiekszonej odporno&ci w klasie P-4

- drzwi plytowe wewnetrzne jednodzielne z o$cieznica stalowa,

- drzwi plytowe wewnetrzne jednodzielne o powierzchni ponad 1.6 m2 fabrycznie
wykonczone - z zamykanym przeszklonym okienkiem podawczym o wymiarach
(0.7x0.7 m) oraz dwustronnym parapetem z o$cieznica stalowa,

- wykladzina z tworzyw sztucznych rulonowych antyposlizgowych i
antyelektrostatycznych,

- prety spawalnicze do zgrzewania wykfadzin rulonowych

- zawory przelotowe

- grzejniki FAVIREX lub rownowazne,

- narozniki aluminiowe zabezpieczajace naroza $cian.

3. SPRZET

Sprzet wykorzystywany do wykonania remontu musi odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w obowigzujacych w Polsce przepisach np.: o ruch drogowym, dozorze
technicznym i innych zwigzanych, jak réwniez spefnia¢ wymagania techniczne
wykonania i montazu elementéw. Narzedzia powinny posiadaé odpowiednie atesty i
certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,B”.

4. TRANSPORT

Srodki transportowe, uzyte do transportu materialéw muszg spetnia¢ wymagania
wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow jak rownieZz zapewniac
bezpieczenistwo uzytkownikdéw drég oraz pracownikow na terenie budowy. Ponadto
musza zapewni¢ dostarczenie materiatow gwarantujace utrzymanie wymaganej
jakosci materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéow | wykonywanych robét, za ich zgodnos¢
wymaganiami Specyfikaciji Technicznej, oraz poleceniami inspektora Nadzoru.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczgca akceptacii lub odrzucenia materiatow i
elementéw robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy , a takze w normach i wytycznych.
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Przed przystapieniem do wykonania robét nalezy przeprowadzi¢ wizje obiektow i
ustali¢ z inspektorem Nadzoru sposéb wykonania i rodzaj zastosowanych
materiatow.

Przed wykonaniem rob6t remontowych nalezy odpowiednio zabezpieczyc i
oznakowac obszar robdt remontowych.

5.1 Rodzaj prac :

Roboty demontazowe :

~ wykucie z muru otworéw okiennych - o$cieznic drewnianych
- wykucie z muru - demontaz istniejacej stolarki drzwiowej,

- skucie tynku

- rozbidrka elementéw $cian wewnetrznych,

- demontaz podiég drewnianych wraz z legarami,

- demontaz grzejnikow wraz z zaworami grzejnikowymi

Roboty montazowe :

- okna z pieciokomorowego PCV jednodzielne uchy!no — rozwierane z obrdbka
obsadzenia — korytarz,

- okna PCV dwudzielne dolna czes¢ (wieksza) uchyino — rozwierana, gérna czg$¢
(mniejsza) okna w pracowni i sali dydaktycznej uchylna z obrébka obsadzenia
(podziat okien ustali¢ z Inwestorem)

- szyba o przenikaniu ciepta K=1,1W/m2K o zwigkszonej odpornosci w klasie P4,

- drzwi plytowe wewnetrzne jednodzielne z o$cieznica stalowa z obrobka
obsadzenia,

- drzwi ptytowe wewnetrzne jednodzielne o powierzchni ponad 1.6 m2 fabrycznie
wykonczone - z zamykanym przeszklonym okienkiem podawczym o wymiarach

(0.7x0.7 m) oraz dwustronnym parapetem z o$cieznica stalowg z obrébka
obsadzenia.

Roboty podiogowe :

- wykonanie podkiadu betonowego o grubosci 4 cm z betonu klasy C 12/15(B - 15)
zbrojonego powierzchniowo siatka zbrojeniowa,

- wykonanie wylewki samopoziomujgcej o grubosci 5 mm,

- gruntowanie powierzchni podiogi przed utozeniem wyktadziny,

- utozenie wyktadziny rulonowej wraz z wywinieciem jej na $ciany na wysokos¢
10 cm wraz z klejeniem oraz dociénieciem za pomoca rolki dociskowej,

- spawanie pofaczen pomiedzy poszczegodinymi pasami wykiadziny rulonowe;j.

Roboty murarskie i tynkowe :

- zamurowanie czesci otworéw za pomoca cegly petnej zgodnie z dokumentacja
projektowa

- wykonanie tynkdw zwyklych wewnetrznych kat.lli , wykonanie reczne, na
scianach oraz osciezach otwordw.

- wykonanie dwukrotnej gladzi gipsowej na $cianach oraz oéciezach.

- obsadzenie nadprozy L- 19 nad nowopowstalymi otworami drzwiowymi oraz nad
poszerzanymi otworami drzwiowymi.
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Roboty malarskie :

- przygotowanie powierzchni $cian i sufitéw pod malowanie — gruntowanie
powierzchni

- dwukrotne malowanie $cian i ociezy do wysoko$ci 1,6 m farbami olejnymi,

- dwukrotne malowanie rur centralnego ogrzewania

- dwukrotne malowanie $cian farbami akrylowymi zmywalnymi Scian i osciezy
powyzej 1,6 m o oraz sufitow

- szlifowanie oraz malowanie farbami olejnymi istniejacych podokiennikow,

- montaz naroznikéw aluminiowych zabezpieczajacych naroza $cian.

Roboty instalacyjne :

- montaz zaworéw przelotowych umozliwiajacych odcigcie grzejnika bez
koniecznoéci spuszczania wody z catego ukladu,

- montaz grzejnikéw FAVIREX lub réwnowaznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu:

- sprawdzenie wizualne jakosci wykonanych robot remontowych.

- jakosci zastosowanych materiatéw.

- zgodno$ci zakresu robot remontowych z przedmiarem robét oraz dokumentagiji
projektowej,

- zgodno$ci z wymaganiami obowigzujgcych norm, certyfikatow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru sg jednostki zgodne z przedmiarem dla danej

pozycji robét.

Hlos¢ rohot okresla sie na podstawie przedmiaru robét z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

Obmiaru robét nalezy dokonaé w oparciu o dokumentacje projektows, przedmiar
robot i ewentualne dodatkowe ustalenia, wynikte w trakcie budowy, akceptowane
przez inspektora nadzoru.

9. PLATNOSC

Podstawg platnosci bedzie wykonanie robét zgodnie z warunkami zawartymi w
umowie, specyfikacji oraz kosztorysie oferfowym.

10. Dokumenty odniesienia
-Specyfikacja Techniczng
-wymogami ,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét” wydanymi przez ITB

-zaleceniami producentdw materiatow i sprzetu
-obowiazujacymi normami.
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1. WSTEP
1.1, Przedmiot S5T

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania | odbions prac zwigzanych z przebudows instalacji elektrycznych w
budynku ZSTZ w Radzyminie przy ul. Jana Pawla II 18.
Nomeklatura CPV: 45311200-2 (roboty w zakresie instalacji elektrycznych)

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy | keniraktowy przy zlecaniu i realizacit robot wymienionych w punkde
1.1..

1.3. Zakres robét objgtych SST

a) montaz instalacil odbiorczych - oswietlenia i gnlazd
b} montaz lokalnych polaczen wyrdwnawczych

c) montat prefabrykatow — tablica TK2

d) demontaz instalacyi | urzadzert elektrycenych

e) prace kontrolno pomiarowe

fy  prace poinstalacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreélenia podane w niniejszej SST sq zgodne z okresleniami ujetymi w odpowlednich normach i przepisach.
1.5. 0gdlne wymagania dotyczgce robot

Wg OST.

2. MATERIALY

Wg OST.

3. SPRZET

Wg OST.

4. TRANSPORT

Wg OST. )

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przedstawi do akceptacfl projekt organizaci | harmonogram robét uwzgledntajacy wszystkie warunkd, w Jakich beda wykenywane
roboty instalacyine, ze szczegdinym uwzglednieniem wylgczen.
Pozostale wymagania wg OST.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wg OST. .

7. OBMIAR ROBOT

Wg OST. | i

8. ODBIOR ROBOT

Wg OST. i

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Wg OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wag dzialow SST.

2. MONTAZ PRZEWODOW
1. WSTEP

1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikaci technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem przewoddw
elektrycznych przeznaczonych dla:

- instatagl wyréwnawczych

- instalacji odbiorczych

1.2, Ogdline wymagania dotyczace robot
Ogéine wymaganla dotyczace robét podano w PKT. T WYMAGANTA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” |

1.3, Zakres prac
- monta2 przewoddw w bruzdach ped tynkiem

- montaZ przewoddw w rurach na tynku

- montaz przewodéw na uchwytach na tynku

- monta2 przewoddw w listwach instalacyjnych

- ukladanie kabli w ziemi

- podiaczenie przewoddw

- przeprowadzenle prac kontrolnych | pomiarowych

- wykonanie lokalnych polaczen wyrdwnawczych
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2. MATERIALY

2.1, Ogdine wymagania dotyczace materialéw

Ogéine wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania okresla ogdina specyfikacia techniczna.

Materlaly nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, bad? zlozone w miejscu wskazanym przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajduja sle nie zbadane | nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig 2
jego nieprzyjectem I nlezapfaceniem.

Przechowywanie | skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasows skiadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do rebét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swoijg jakos¢ i whasdwedd oraz byly dostepne do kontrall przez InZyniera,

Materialy nalefy uklada¢ i przechowywad zgodnie z wymogami producenta | norm.

Miejsca czasowego skiadowania materiatéw beda zlokalizowane w obreble terenu budowy w migjscach uzgodnionych z Inzynierem fub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Wariantowe stosowanie materialow

Jedli dokumentacja projektowa lub ST przewidujy moiliwoéé warlantowego zastosowanta rodzaju materialu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powladomi Inyniera 0 swolm zamtarze co najmniej 3 tygodnie przed ufyciem materiaty, albo w okreme diuzszym, jesli bedzle to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inzynlera. Wybrany | zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ péiniej zmientany bez zgody
Iniyniera.

Warunki roéwnowaznosd

Za zgody Inwestora, dopuszeza sig zastosowanle materialdw, urzadzest [ innych wyrobdw réwnowaznym do wskazanych w projekcie, ped
warunklem uzyskania parametréw technicznych, montazowych i eksploatacyjnych nle gorszych niz uzyskane poprzez realizacje wg wskazan
projektu, oraz pod warunkiem, Ze ich zastosowanie nie spowoduje koniecznodd przeprojektowania rozwiazan zawartych w dokumentacii.
Zastosowane materialy uzgodni¢ z Inwestorem przed wprowadzeniem na budows. Pdiniej zmiany nle beda akceptowane.

2,2, Listwy instalacyjne
- KIO 130x50
2.3. Rury elekiroinstalacyjne

- sziywne RBAO

- elastyczne RVKL22
- Arct DVK75

- uchwyty do rur

2.4. Kable i przewody

- YKY 5x6mm’

- YDY 5%2,5;6mm’

- NHXFe 5x6mm’ (ognicodporny)
- LYGrm?-io

- YDY(p) 2; 3; 4; 5x1,5mm’

- YDY{(p) 3x2,5mm’

2.5. Osprzet

- obejmy dystansowe SAS24

- kotwy stalowe DAM 6x5

- zacdsk wyrdwnawczy SWP-G2

- puszka odgalezna p/t PO70,80

- puszka koncowa pft PK 60 z wkretami mocujacymi
- objemki do rur

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania agdlne” pk 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdine” pkt 4,
4,2. Srodki transportu

—  dowolny drodek transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogdlne zasady wykanania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1, trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegal bezkolizyjnie z innyeni instalaciami 1 urzadzeniami, powinna byé przejrzysta, prosta
i dostepna dia prawldlowe] konserwacii oraz remontdw. Wskazane jest aby przeblegata w linlach poziomych i pionowych.

5.2.2, wykonanie przebi€ przez éciany i stropy

Wykena¢ za pomoca wiercenia. Srednica zaleznie od potrzeb,

5.,2.3. wykonanie bruzd pod rury instalacyjne i przewody

Wykonad za pomoca wycinania lub frezowania. Bruzdy powinny mie¢ wymiary odpowiednie do potrzeb.

5.2.4. przygotowanie podioza, wyrdwnanie, montaZ kotkéw, wykonanie $lepych otworéw pod puszki

Kenstrukcje wsporcze i uchwyly przewidziane do uloienia na nich instalacji elektrycznych, powinny byé zamocowane do podioZza w sposdb
trwaly, uwzgledniajacy warunk! lokalne i technologiczne, w jakich dana instatacja bedzie pracowad, oraz sam rodzaj instalacjl. Przygotowanie
podioZa, wyrdwnanie, nawiercenie otwardw, montaz kolkéw mocujacych.

Slepe otwory pod puszki wykonac za pomoca frezowania,

5.3. Roboty montazowe

5.3.1. montaz przepustéw w przebiciach

Przejicla przewoddw przez Sciany, stropy itp. musza byé chronione przed uszkodzeniami. WykonywaC w przepustach

rurowych o diugodd wiekszej o 10cm z kazdej ze stron przebicia,

Obwody Instalacjl elektrycznych przechodzace przez podiogt musza by¢ chronione do wysokoée bezpiecznej przed

przypadkowymi uszkodzenlami, Jako oslony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowal rury RB. W miejscach oznaczonych na
ptante wykenat przepusty cgnicodporne EI-60 przy zastosowaniu atestowanych materialéw.

5.3.2. montaz korytek

Korytka mocowac za pomocg przeznaczonych do tego celu systemu mocowah. Do mocowania stosowat kofki rozporowe metalowe. Nie wolno
stosowac dybli z tworzywa sztucznego.
Zmlany tras korytek wykonywat przy pomocy gotowych elementéw systemu — kolanka, tuki, tréjniki itp.

5.3.3. montaz puszek instalacyjnych
Puszki podtynkowe mocowal za pomocg gipsu lub zaprawy cementowo-wapiennej z wyrbwnaniem powlerzchni,
Puszki natynkowe mocowac za pomoca kotkdw rozporowych,
5.3.4. montaz uchwytdéw pod rury instalacyjne
Uchwyty mocowaé za pormoca kotkdw rozporowych lub innych odpowlednich dla danego podioza. Maksymalny odstep 50cm na oddinkach
poziomych i 1m na edcinkach plonowych. Rozstawienie uchwytdw powinno by¢ takle aby odlegloéel miedzy nimi ze wzgledéw estetycznych
byly jednakowe.
5.3.5, montaZ rur na uchwytach lub w bruzdach
Rury nalezy uktadaé na przygotowanej | wylrasowanej trasle na uchwytach osadzonych w poadiozu. Kofice rur przed polaczentem powinny byé
pozbawiane ostrych krawedzl. Zaleinie od przyjetej technologhi montaiu | rodzaju tworzywa faczenie rur wykonywaé przez:
- zastosowanle rur z kielichami
- zastosowanie gotowych ksztattek
- wykonanie kielichdw na goraco
tuki na rurach prze glede na goraco lub zastosowanie gotowych ksztaltek,
Zabrania sie ukladania rur z wciggnietymi w nie przewodami,
5.3.6. wciagniecie przewoddéw w rury instalacyine, uloZenie w bruzdach
Wciggante przewoddw nalezy wykonal za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. . Przewody musza byé utozone swobodnie | nie mogq,
by¢ narazone na naclagi i dodatkowe naprezenia.
W bruzdach ukiadaé przewody kabelkowe YDYp.

5.3.7. podiaczenie przewodow

W puszkach nalely stosowad zaczki do przewoddw lub odgateznikl. Nie wolno stosowad polaczen skrecanych. Do danego zacisku nalezy
przytaczyé przewody o rodzaju wykonania, przekroju | ficzbie dia jakich zacisk ten jest przygotowany.

Dhugosé odizolowanej 2yly przewodu powinna zapewniaC prawidiowe przyltaczenie. Zdejmowanie izolacji | oczyszczenia przewodu nie moze
powodowat uszkodzed mechanicznych. Kohce przewodéw miedzianych z zylami wielodrutowymi powinny byé zabezpleczone zaprasowanymi
tulejkami. Wykonanie potaczen wyrdwnawczych czesd dostepnych | obeyeh do magistralt wyréwnawczych,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogodlne zasady kontroli jakoéci robét
Ogdlne zasady kontrolt jakoéci robét podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymaganla ogdine” pkt 6.

6,2, Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystaplentem do robdét Wykonawca oceni:

—  zgodnos¢ materiatéw 2 wymogami norm, projektu | ST
- stan techniczny materialéw na podstawie ogledzin

6.3, Kontrola, pomiary w trakcie prac

Wykonawca jest zohowlazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie 1 z czestotliwosclg okredlona | zaakceptowang
przez Inzyniera.

— ogledziny ulozenia rur | przewoddw w bruzdach lub na Scianach przed zakryciem

- cgledziny przepustdw przez stropy | Scany
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6.3. Kontrela, pomiary powykonawcze

ogledziny stanu | poprawnoéd polaczert
~  sprawdzenie ciaglod 2yt poszezegdinych odcinkdw przewoddw
- pomiar rezystancji izolacjl

7. OBMIAR ROROT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru robdt
Ogéine zasady obmiaru robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest:

-~ m {metr) ulofonych rur, korytek, przewodow
m (metr) wykutych bruzd

— szt wykonanych przebié

szt, sprawdzonych chwodbw

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogdine zasady odbioru robdt

Ogéine zasady odbloru robét podano w PKT, T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacija projektowa, SST | wymaganiami Inzyntera, jezell wszystkie pomiary i badania daly
wynikl pozytywne,

8.2, Odbidr robét zantkajacych i ulegajgcych zakryciu

Cdbiorowi robot zanlkajacych | ufegajacyeh zakryciu podlegaia:
- uloienie rur elekircinstalacyjnych I przewoddw w bruzdach

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedlug OST.
10, PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-TEC 60364 Instalacje elektryczne w oblektach budowlanych.

2. Rozporzadzente Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06 w sprawle warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiadac budynki | ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 nr 75 poz. 690)

3. Przeplsy budowy urzadzen elektryczaych, PBUE

3. MONTAZ OPRAW OSWIETLENIOWYCH I OSPRZETU
1. WSTEP

1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacjt technicznej sa wymagania dotyczace wykonanla i odbloru robdt zwiazanych z montazem opraw
oswietfeniowych i osprzetu.

1.2, Ogdine wymagania dotyczace robot
0gélne wymagania dotyczace robdt podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine” .

1.3. Zakres prac
- przygotowanie podtoza
- montaz opraw aswietleniowych | osprzetu
- podiaczenie przewodow
- prace kontrolno - pomiarowe

2, MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materialéw
Qgdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwanla | skladowania podano w PKT. T WYMAGANIA OGOENE ,Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Oprawy ofwietleniowe

- Oprawa natynkowa z rastrem parabolicznym, typu: Profitec NT 2365G prod. Keren

- Oprawa natynkowa z rastrem parabolicznym asymetrycznym, typu: Profitec NT 136Asym prod. Keren

- Oprawa natynkowa z rastrem aluminiowym, typu: Profitec NT 236A prod. Keren

- Plafoniera do $wietidwek kompakt.2x18W, IP54, typu: RK-PC 360/218 prod. Ridi

- Oprawa natynkowa z kloszem LF236 prod Ridi

- Oprawa natynkowa bryzgoszczelna IP 65 typu PFWG 236,258 prod Ridi

- Nadwietfacz do lamp metal-halogen 250W z siatka ochronna typu: RF 7 §/252HQI

- Naéwietacz do tamp metal-halogen 250W i halogenem S0W z statkg ochronng typu: RF 7 §/252HQIL
Dopuszcza sie zastosowanie wyrobdw rownowaznych.
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2.3, Osprzet

Typ osprzetu ustali¢ z Inzynierem. Osprzet powinien by¢ mocowany w puszkach za pomoca wkretow.
- tacznik oswietlenia, 164, 1-bleg. p/t
- Przelgcznik schodowy, 16A, p/t
- Przelgcznik $wiecenikowy, 16A, p/t
- tacenik odwietlenia, bryzqoszczelny, 164, 1-bleg. p/t
- kacznik oswietlenia, Swiecznikowy, bryzgoszczelny 16A, pft
- Gnilazdo 1-faz. 2P+PE, p/t
- Gniazdo 1-faz. 2P+PE, bryzgoszezelne, pft
- Gnlazdo 1-faz. 2P+PE, kodowane, p/t
- Ramka 143 krotna

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Dadlne wymagania dolyczace sprzetu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine™ pkt 3,
4. TRANSPORT

4.1. Ogébine wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOENE ,Wymagania ogdine”™ pkt 4,
4.2, $rodki transportu

— dowolny Srodek transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robét
Qgdine zasady wykonania robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2, Roboty przygotowawcze

5.2.1. trasowanie

Oprawy i osprzet winny by¢ rozmieszczone w sposdb funkcjonalny | estetyczny.

5.2.2. przygotowanie podioZa, wyréwnanie, montaZ kolkéw

Przygotowanie podioza, wyréwnanie, nawlercenie otworow, montaz kotkéw mocujacych.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1. montaz opraw oswietleniowych \

Na przygotowanym podiozu za pomocy kotkdw rozporowych z wkretami lub haczykami oraz w sufitach podwieszanych.

5.3.2. montaz tacznikéw podtynkowch

W przygotowanych puszkach kofcowych. Mocowanie za pomoca wkretéw,

5.3.3. montaz {gcznikéw natynkowych

Na przygotowanym podioZu za pomocq przygotowanych kotkdw rozporowych.

5.3.4, podiaczenie przewodéw

Wprowadzenie przewodéw do opraw zalnstalowanych na zewnetrz budynku | w plwnicy oraz lacznikéw bryzgoszezelnych wykonad zachowujac
stoplen ochronny.

Przewody musza by¢ uloZone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciag! | dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przylaczyc
przewody o rodzaju wykonania, przekroju | liczble dla jakich zadisk ten jest przygotowany.

blugosc odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnial prawidlowe przytaczenie. Zdejmowanie izolacji | oczyszczenie przewodu nle moize
powodowac uszkodzen mechanicznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robdt
Ogdine zasady kontrofi jakoécl robdt podano w PKT. 1 WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2, Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca oceni:

—  2godnos¢ materialdw z wymogami norm, projektu i ST
— stan techniczny materialdw na podstawie cgledzin

6.3, Kontrola, pomiary powykonawcze

- ogledziny wprowadzenia przewoddw do urzadzen
—~ ogledziny stanu podigczen pod zaciski

~  sprawdzenie poprawnosd pofaczen

- sprawdzenie dagtosc przewoddw ochronnych
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7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogolne zasady obmiaru robét
Ogédtne zasady obmiaru robdt podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest llas¢ sztuk:
- zamontowanych urzadzen
~  sprawdzonych obwoddw

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogéine zasady odbioru robdt podanc w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdine” pkt 8,
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiaml Inzyniera, jeZell wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne,

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Wediug OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-IEC 60364-4-41 Instatacje elekiryczne w obiektach budowlanych.

2. PN-1EC 60364-4-41 Instalacie elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpleczeristwa.
Ochrona przediwporazeniowa.

3. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiercze,

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06
w sprawie warunkdw technicznych jakim powinny odpowladaé budynki 1 ich usytuowanie. (Dz. U. z 2002 nr 75 poz. 690)
5. Przepisy budowy urzadzer elektrycznych. PBUE

4. MONTAZ PREFABRYKATOW I APARATURY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotern niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania | odbioru robdt zwiazanych z montazem prefabrykatow i
pozostatych aparatdw niskiego napiedia.

1.2, Ogdine wymagania dotyczace robdt
Ogblne wymagania dotyczace robét podano w PKT, T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymaganta ogdine”

1.3. Zakres prac
- montai prefabrykatéw
- podiaczenie przewoddw
- prace kontrolno - pomiarowe

2, MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatéw

Ogdine wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania | skladowania podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine” pki 2.
2.2, Tablica natynkowa TK2

Zgodost z norma PN-EN 60439-1,

3, SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine” pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Cgdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ~Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2, Srodki transportu

~  dowolny Srodek transportu
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogdine zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykenania robét podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1, przygotowanie podioza pod TK2
Przygotowanie podioZa, wyréwnanle, nawiercenie otwordw, montaz kotkdw mocujacych.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1. montaz rozdzielnicy gt. RG
Szafa stojaca przyédenna przystosowana do montaZu wnekowego, Mocowanie za pomoca zaprawy. Wykoriczenie krawedzi rma maskujaca.

5.3.2, montaz tablic TK2
Ma przygotowanym podioZu za pomocq przygotowanych kotkéw rozporowych.

5.3.3. podiaczenie przewodéw

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie | nle moga by¢ narazone na naciagl | dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przylaczyc
przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczble dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

Diugoéé odizolowane] iyly przewodu powinna zapewniad prawidfowe przytaczenle. Zdejmowanie izolacji | oczyszczenia przewodu nie moze
powodowat uszkodzen mechanicznych. Korice przewoddéw miedzianych z Zylami wielodrutowymi (linek) powinny byé zabezpleczone
zaprasowanymi tulejkami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogéine zasady kontrofl jakoéci robdt podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania cgdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniam do robét

Przed przystapleniem do robdt Wykonawca oceni:

- zgodnost materialéw z wymogami norm, projektu i ST

- stan techniczny materiatéw na podstawie ogledzin

6.3. Kontrola, pomiary powykonawcze

— ogledziny wprowadzenta przewoddw do urzadzen
— ogledziny stanu podlaczen pod zaciski

- sprawdzenle poprawnosc potaczen

sprawdzenle dagtosd przewoddw ochronnych

7. OBMIAR ROBOT

1

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogéine zasady obmiaru robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest ifoS¢ sztuk:
— zamentowanych urzadzen

—  podigczonych przewoddw

—  sprawdzonych obwodéw

-~ wykonanych pomiaréw

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogdlne zasady adbioru robdt

Ogdlne zasady odbloru rabét pedane w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine” pkt 8,
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa, 55T | wymaganiami InZzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daly
wyniki pozytywne,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedtug czesd OST.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-IEC 60364441  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
2, BN-IEC 60364-4-41  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpteczenstwa.
Ochrona przedwporaZzeniowa.
3. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w oblektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.
4, Rozporzadzenle Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06 Kofice przewodéw miedzianych z Zytami wielodrutowymi (linek)
powlinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tuleikami,

w sprawie warunkdw technicznych jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie. (Dz. U, z 2002 nr 75 poz. 690)
5. Przeplsy budowy urzadzen elektrycznych PBUE
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5. ROBOTY DEMONTAZOWE

1. WSTEP
Przedmiotem ninfefszej czedc specyfikac)i technicznej sq wymagania dotyczace wykonania | odbioru robét zwigzanych z demontaern
- opraw oSwietleniowych
- lacznikdw
- gniard 1-faz,

- oprzewodowania natynkowego
- czesd oprzewodowania podtynkowego

2. MATERIALY

Nie wystepuig.

3. SPRZET

Roboty rozbidrkowe nalezy wykonywa¢ recznie przy uzydu elektronarzedz!,
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine” pkt 4.
Materialy pochodzace 2 rozbidrkt natety przewozic¢ dowolnym $rodkiem transportu na miejsce roztadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace prowadzi¢ zgodnie z wymogami bhp | w sposdb umozliwlajacy funkcjonowanie budynku. Cze$é opraw odwietleniowych, osprzetu
Instalacyinego przeznaczona bedzie do ponownego montazu, Kazdorazowo nalezy oceni¢ stan techmiczny tych materialdw | ustalié ich
przeznaczenie z InZynierem, Matertaly odrzucone stanowig odpady.

Po wykonaniu robét nalezy catkowicle uporzadkowac teren budowy z odpaddw, ktére stanowig wiasnoéé Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie fakodct robdt polega na ogledzinach | poréwnaniu ich zgodnosd z Dokumentacja Projeklowa,
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowq sa;
- m {metr) demontowanych przewodéw i rur
- szt. demontowanych urzadzent | aparatéw elektrycznych

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sig za wykonane , jeieli zostaly wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa | wymaganiami InZyniera,
9. PODSTAWA PEATNOSCI
Wedhig czeéd ogdlnej ST,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Rozporzadzenie ministra Gospodarkl z dnia 17 wrzednla 1999 r. w sprawie bezpieczefistwa
I higieny pracy przy urzadzeniach | instalacjach energetycznych. {Dz. U. z 1999r. nr 80, poz. 912)
6. POMIARY

1. WSTEP
Przedmiotem ninlejszej czebei specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonanla pomiardw zwiazanych ze sprawdzeniem odbiorezym
wykonanych instalacji:

- pomiar rezystancii izotacjt

- pomiar impedanci petlt zwarcia

- sprawdzenie pradu zadzlalanla wylacznikdw réznicowopradowych

- pomiar natezenia odwietlenia

2. MATERIALY

Nie wystepuja,

3. SPRZET

Mierniki specjalizowane lub wielofunkcyjne z aktualng legalizacia,
4. TRANSPORT

Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace wykonywaC mogq osoby posiadajace aktualne zaéwiadczenie kwalifikacyine upowazniajace do wykonywania pomiardw.
iNa wykonane pomlary nalely sporzadzi¢ protokdly,
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Polega na sprawdzeniu protokéiow | poréwnaniu wynikéw z wymogami norm.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa s3:
- szt. wykonanych pomiarow | sprawdzonych obwoddw

8. ODBIGR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane , jezeli zostaly wykenane zgodnie wymaganiami norm i Inzyniera.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie ministra Gospodarki z dnia 17 wrzednia 1999 r. w sprawie bezpleczetstwa | higleny pracy przy
urzadzenitach | instalacjach energetycznych. (Dz. U. z 1599r. nr 80, poz. 912)
2. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie, Sprawdzanie odbiorcze.

7. ROBOTY POINSTALACYINE
1. WSTEP

Przedmiotem ninlejszej czeda specyfikacii technicznej sq wymagania dotyczace wykonania | odbloru robdt zwiazanych 2 odbworzeniem tynkéw
i powlok malarskich po robotach elektroinstalacyinych.

Zakres prac
- zamurowanle wnek, otwordw ! bruzd po zdemontowanych Instalacjach
- wykonanie tynkéw w miejscach po zamurowaniach i przebiciach
- wykonanie pasdw tynku pokrywajacych bruzdy z rurami | przewodami
2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania og6ine” pkt 2.
2.2, Zaprawa cementowo-wapienna

Marka | sktad zaprawy powinny by zgodne z wymaganiami normy pafstwowej.

3. SPRZET

Dowolny sprzet.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Materialy przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w PKT, T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloZy

Bezposrednio przed tynkowaniem podioze naleiy oczysdé z kruchych fragmentdw tynku. Nadmiernie suchq powierzchnig podioZa nalezy
zwilzyé woda.

5.3. Wykonywania tynkéw

Tynk powinien by¢ wykonany z obrzutki, narzutu | gladzi. Gtadz nalezy nanosl¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnientemn,
Padczas zadierania warstwa gladzi powinna by¢ mocno dociskana do warstwy narzutu,

Matezy stosowad zaprawy cementowo-waplenne — w tynkach nie narazonych na zawilgocenie o stosunku 1:1:4
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania powinny obejmowac:

- sprawdzenie wygladi zewnetrznego,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg sa:
- m® (metr szeédenny) — wykonanych zamurowar wnek | otwordw
- m{metr) — zamurowanych bruzd
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- szt —wykonanych tynkéw w miejscach po przebiciach
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sig za wykonane , jezeli zostaly wykonane zgodnie z dokumentacjy projektows i wymagantami Inzyniera.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

Wedlug OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych | wytrzymalodciowych,
PN-70/B-10100 Roboty fynkowe. Tynki zwykle. Wymagania | badania przy odbiorze.

PN-EN 13139:2003  Kruszywa do zaprawy
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